Navod na pouzitie, zaruéné vyhlasenie a servis

Vazeny zékaznik,

aby Vam Vas pristroj sluzil €o najlepsie, pozorne si pred jeho prvym uvedenim do prevadzky precitajte cely navod na
pouZzitie. Tento pristroj bol riadne preskusany. Predavajuci vam poskytuje zaruénu dobu v trvani 2 rokov od datumu
jeho zakipenia. Vyrobky predavané na komeréné pouzitie maju zaruénu dobu len 1 rok. V tejto dobe odstranime
bezplatne vSetky poruchy a nedostatky, ktoré podstatne obmedzuju jeho funkciu a ktoré preukazatefne vznikli vadou
materialu alebo nedostatkom pri vyrobe. Poruchy odstranime podla nasho uvazenia opravou alebo vymenou
zavadnej Casti pristroja. Zaruka sa nevztahuje na poruchy spdsobené nedodrzanim navodu na pouZitie, nespravnym
zapojenim, neprimeranym zaobchadzanim, nespravnym skladovanim, normalnym opotrebovanim a na nedostatky,
ktoré su pre vlastnu funkciu pristroja nepodstatné a vznikli napriklad na krehkych dieloch pristroja, napr. lahko
rozbitné diely zo skla, umelych hmét a Ziarovky. Zaruka straca platnost zasahom do pristroja inou osobou, ako
osobou nami poverenou servisom. Ak sa vyskytne na VaSom pristroji porucha, zaslite alebo odovzdajte pristroj v
baleni s kompletnym prisluSenstvom, odstraiite prevadzkové kvapaliny (olej, benzin) a pristroj vydcistite, s
uvedenim Vasej adresy a tel. ¢isla a popisom poruchy na adresu texas@brel.sk, predmet spravy: "TEXAS vyrobne
Cislo".

Oprava v zaruénej dobe Vam bude vykonana bezplatne iba vtedy, ak prilozite k pristroju doklad o zakupeni
pristroja (pokladniény blok, faktira) a toto zaruéné vyhlasenie, kde su servisné poznamky. Pri nakupe
nahradnych dielov, ako aj kazdej ziadosti o zaruénu opravu, musite uviest’ €islo modelu, rok a sériové Eislo.
Najdete ho na CE stitku umiestnenom na pristroji!

Narok na zaruku zanika, ak je porucha spdsobené:

- mechanickym poskodenim (vratane poSkodenia v priebehu prepravy),

- neSetrnym a nespravnym pouzivanim v nesulade s navodom, nepozornostou, zne€istenim a zanedbanou udrzbou,
nespravnym skladovanim,

- vonkajSou udalostou (prepatie v sieti, Zzivelna pohroma a pod.),

- pripojenim vyrobku na iné sietové napatie, aké je pren uréené,

- pri nepredlozeni originalneho dokladu o zakupeni

-pokial nastartujete motor bez pridania oleja, poskodi sa a nebude ho mozné opravit, a preto sa nan nebude
vztahovat zaruka

Zaruka sa nevzt'ahuje na poruchy spésobené:
-nedostato€nym servisom a udrzbou,

-vystavenim neobvyklym externym podmienkam,

-posSkodenim oplechovania, madla, rukovate, ovladacich prvkov atd'.,

-pouzitim nespravneho typu oleja, benzinu alebo inych kvapalin, ktoré nie su v pouzivatelskej prirucke odporucané.
-zlym alebo znecistenym benzinom, ktory zapriCinil kontaminaciu palivového systému,

-pouzitim neoriginalnych dielov.

Narok zanika takisto v pripade, ked ktokolvek vykonal modifikacie alebo Upravy na rozSirenie funkcii vyrobku oproti
zakUpenému vyhotoveniu alebo kvoli moznosti jeho prevadzkovania v inej krajine, ako pre ktoru bol navrhnuty.
Narok nebude uznany na Casti, podliehajuce beznému opotrebeniu, ktoré je v priebehu prevadzky nutné menit' kvoli
spravnej funkcii vyrobku. Opotrebitelné diely, na ktoré sa NEVZTAHUJE zaruka dlhsia ako 12 mesiacov: noze,
kable, remene, spinaCe, membrany/tesnenia, zapalovacie svieCky, motorové kvapaliny (olej, benzin), Startovacie
kable, filtre..

Texas odporuca pouzivat’ bezolovnaty benzin 98/100 (tiez nazyvany E5) na vSetky nase benzinové motory —
2-taktné aj 4-taktné, aj ked’ prevadzkové pokyny uvadzaju bezolovnaty 95 benzin.

Pri dlho dobejSom uskladneni, odpora¢ame vycerpat’ benzin.

Servisné zaznamy:

Dodavatel vyrobku , LlL’D ﬁ @ || spol.sr. 0.

Centrum 1746/265, 017 01 Pov. Bystrica, tel.: +421918 341 576

Organizécia poverena servisom vyrobkov:
Brel, s r.0., Centrum 1746/265, 017 01 Povazska Bystrica
Telefon: +421 918 341 576, servis@brel.sk, www.brel.sk
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1. Obsah balenia

Roboticka kosaéka

Skrutky/koliky
pre nabijaciu
stanicu (x6)

1

Drotené koliky
x180 (RMX 500)
x230 (RMX 800)
x270 (RMX 1600)
x300 (RMX 2000)

Extra éepele
(x6)

b—l—

Napajaci zdroj

Z vlastnej dielne

Stikacie klieste Krimpovacie klieste Kladivo

Nabijacia stanica

Ohraniéujuci drot
130m (RMX 500)
170m (RMX 800)
200m (RMX 1600)

220m (RMX 2000)

Navod na pouzitie

Skladacie pravitko



2. Bezpeénostné symboly

VYSTRAZNE SYMBOLY NA ROBOTE

ﬂ

Pred pouzitim si precitajte navod na pouzitie

UdrZujte vzdialenost od robotickej kosacky, ked je v €innosti. Ruky a
nohy drzte dalej od rotujucich nozov. Nikdy nedavajte ruky ani nohy
do blizkosti alebo pod stroj, ked' je roboticka kosacka v Cinnosti.

Pred zacCatim udrzby alebo kontroly stroja sa uistite, Ze je stroj
VYPNUTY a Ze je vypinac v polohe OFF.

Nikdy nesedte na stroji.

N
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Znacka schvalenia CE

Robotické kosacky alebo nabijacie stanice sa nesmu likvidovat
s beznym domovym odpadom, pretoze vyrobky obsahuju
elektronické suciastky.

Vyrobok je potrebné dorucit do recyklaénych stanic alebo inych
zariadeni, ktoré dokazu zvladnut recyklaciu elektroniky.

L=

@
3

Garantovana hladina hluku.

Kabel ohrani€enia (nizke napatie) sa nesmie predizovat ani delit. Pri
orezavani, odrezavani hran alebo odstranovani buriny v blizkosti
ohraniCujuceho kabla budte opatrni, aby sa neposkodil.

VYSTRAZNE SYMBOLY NA BATERII

Batéria by nikdy nemala prist do priameho kontaktu s vodou.

Batériu nikdy nevystavujte ohnu alebo inému zdroju tepla (max 40° C)

Recyklacny Stitok. Materialy v batérii je mozné recyklovat.

Batéria v robotickej kosacke je typu Li-ion. Batéria sa nesmie likvidovat
s beznym domovym odpadom. Batéria sa musi likvidovat
prostrednictvom recyklacnych stanic.




VYSTRAZNE SYMBOLY NA NABIJACEJ STANICI

-@- SMPS (Napajanie s prepinanym rezimom)

Dvoijita izol&cia.

SMPS (Napdjanie s prepinanym rezimom) s bezpe¢nostnym
izolaénym zdrojom odolnym vo i skratu.

3. Bezpeénostné predpisy

POZOR: Precitajte si vSetky bezpe€nostné upozornenia a pokyny.

Pri praci s robotickou kosackou je potrebné prisne dodrzZiavat bezpe&nostné pokyny.
Pred spustenim stroja si pozorne precitajte pokyny. Uistite sa, Ze v pripade nehody
mbézete stroj okamzite zastavit. Nedodrzanie varovani a bezpecnostnych pokynov méze
prispiet k urazu elektrickym prudom, poZiaru a vaznemu zraneniu 0s0b.

Varovania, preventivne opatrenia a pokyny opisané v tomto navode na obsluhu
nemdzu pokryvat vSetky podmienky alebo situacie, ktoré mézu nastat. Pouzivatel preto
musi pri pouzivani stroja pouzivat zdravy rozum a byt opatrny.

Bezpecnost’

e Pozorne si precitajte pokyny a uistite sa, Ze ako spotrebitel rozumiete vietkym
pokynom.

¢ Nedovolte, aby roboticku kosacku obsluhovali osoby, ktoré nie su
oboznamené s jej pouzivanim, ani deti.

e Obsluha stroja je zodpovedna za ostatné osoby v pracovnom priestore a ich veci.

Pouzivanie stroja

e Skontrolujte, &i je kabel ohrani¢enia namontovany podfa pokynov v prirucke.

¢ Pravidelne kontrolujte oblast, kde sa bude stroj pouzivat, a odstranujte vSetky
kamene, palice a iné necistoty, ktoré by mohli poskodit' roboticku kosacku.

e Skontrolujte Cepele a skrutky kazdé 2 mesiace: Skontrolujte, ¢i noze nie su
opotrebované alebo poskodené a Ci su skrutky neporusené (Cepele sa pomaly
zarezavaju do skrutiek a nakoniec ich znicia). V pripade potreby vymerite
opotrebované alebo poskodené noze a skrutky, aby ste udrzali rovnovahu. Cepele sa
daju prevratit, aby sa dali pouZzit’ 2x. VZdy vymienajte vSetky skrutky a noze sucCasne!
Odporuca sa ich menit kazdy rok.

e Stroj sa nesmie pouzivat na iné ucely, ako je pouzitie uvedené v navode.

e PouZivajte iba originalne prisluSenstvo a nahradné diely. Montaz neschvalenych

dielov mbze viest k zvySenému riziku, a preto nie je legalna. VSetka zodpovednost

je vyluCena v pripade nehody alebo inej Skody spdsobenej instalaciou
neoriginalnych dielov.

Pri pouzivani nastroja nepouzivajte silu. Pouzite spravny nastroj pre danu pracu.



VSeobecne

Nepouzivajte roboticku kosacku bez plastového krytu spravne pripevneného k

stroju.

Nedrzte ruky a nohy v blizkosti rotujucich Casti.

Roboticku kosacku nedrzte ani nezdvihajte, ak bezi koleso alebo motor kosenia.
Najprv stlacte tlaCidlo STOP.

Predtym uplne vypnite roboticku kosacku (podrzte tlaCidlo OFF):

= QOdstranujte vSetky typy necistot.

= Udrziavajte, Cistite alebo repasujte roboticku kosacku.

Spustite roboticku kosacku podla pokynov. Ked je robot zapnuty (displej je zapnuty),
nezabudnite drzat’ ruky a nohy v dostatoCnej vzdialenosti od rotujucich nozZov.
Roboticku kosacku nikdy nezdvihajte ani neprenasajte so zapnutym hlavnym vypinacom.
Nedovolte, aby ju pouzivali fudia, ktori nevedia, ako roboticka kosacka funguje.

Na roboticku kosacku ani na nabijaciu stanicu ni¢ nepokladajte.

Roboticku kosacku nepouzivajte s poSkodenymi nozmi, plastovymi sitami, skrutkami
atd. Je vyhodné nechat robota kosit' travu az ked je sucha. Poskytuje krajSi vysledok
kosenia a zabraruje usadzovaniu mokrej travy na spodnej strane robota (znizenie
potreby Cistenia).

Ked je kosaCka nastavena na automaticky cyklus kosenia, uistite sa, Ze pocas
definovanej doby kosenia nedochadza k Ziadnej hre alebo aktivite na ploche kosenia
robota.

Osobna bezpecnost’

Ak je tlaCidlo ON/OFF poskodené alebo nefunguje spravne (neda sa vypnut),
roboticku kosaCku nepouzivajte.

Vzdy si uvedomujte, €o robite, a pri pouzivani robotickej kosatky pouzivajte zdravy
rozum.

Neplnoleté osoby nesmu stroj pouzivat.

Stroj smu obsluhovat len osoby, ktoré su oddychnuté a zdravé. Robota nesmu
obsluhovat osoby pod vplyvom alkoholu, liekov alebo euforickych latok.



4. Priprava pred instalaciou

Odporu€a sa urobit si nacrt vlastného travnika s prekazkami, ktoré chcete chranit.
Poskytuje dobry prehfad o praci s kladenim kablov, ako aj o najlepSom umiestneni
nabijacej stanice.

Natiahnite ohraniCujuci kabel z nabijacej stanice okolo zahrady a okolo akychkolvek
prekazok, ktoré chcete chranit, ako su kvetinové zahony, malé stromy atd'..
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Nasledujuca kapitola vysvetluje, ako nainstalovat' roboticku kosacku. Preto si pred
planovanim a inStalaciou kabla ohranicenia pozorne precitajte tuto kapitolu.

Skontrolujte tiez predpokladanu potrebu kabla ohraniéenia (dizku). Sti¢astou balenia je
vela kablov na obkolesenie travnikov az do limitu kapacity, ale ak mate na travniku vela
kvetinovych zahonov (ostrovov), kde bude kabel obchadzat, mdze to spotrebovat mnoho
metrov kabla navyse. Tu mdze byt potrebné zakupit dalsi ohranidujuci kabel a predizit' ho.



5. InStalacia a umiestnenie nabijacej stanice

Umiestnenie nabijacej stanice vyZaduje, aby bola v blizkosti elektricka zasuvka 230 V.
Pripadne je potrebné vytiahnut prediZzovaci kabel do pozadovanej polohy nabijace;j
stanice. Plochy vchod do stanice musi smerovat doprava.

Uistite sa, ze tam, kde umiestnite nabijaciu stanicu (v blizkosti Wi-Fi

routeru), je dobré pokrytie Wi-Fi.

Nabl'jacig stanicu je mozné umiestnit 2 spésobmi:
e Pozdlz jednej zo stran (A)
e Vrohu (B)

pripade bude za nabijacou stanicou mala plocha, ktoru nie je mozné pokosit. Miesto
méze byt pokryté dlazdicami alebo kamermi.

Poznamka: Odporu¢a sa mat 1-2 m dodato¢ného kabla navySe, ak je to mozné.
Pozrite si ¢ast' 7 ,Pripojte ohraniCujuci kabel k nabijacej stanici ".

Nabijacia stanica musi byt umiestnena na uplne rovhom povrchu a musi mat’ uplne rovny
usek aspon 1 meter pred nabijacou stanicou, aby sa zabezpecilo, Ze roboticka kosacka
dostane spravnu prijazdovu cestu k nabijacej stanici. Je dblezité, aby sa to dodrziavalo.



Nespravne nastavenie:

Ak je vas travnik/poda pred nabijacou stanicou makky alebo sa zagal rozbiehat v
suvislosti so vstupom a vystupom robota z nabijacej stanice, odporu¢a sa umiestnit pred
prijazdovu cestu plastovu platiu alebo gumenu podlozZku. nabijacej stanici.

Ochrana pred uderom blesku

Na ochranu robotickej kosacky pred bleskom sa odporuca neumiesthiovat’ nabijaciu
stanicu pod vysoky strom ani do jeho blizkosti. Rovnako nesmie byt okolo vysokych
stromov tahany prediZovaci kabel k nabijacej stanici.

Odporuca sa, aby roboticka kosatka nebezala pri burke z dévodu poskodenia
elektronickych komponentov bleskom. Podobne v pripade burky sa odporu¢a uplne
odobrat’ energiu z nabijacej stanice a ak je to mozné, odpoijit ohranicujuci kabel v
nabijacej stanici.
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Zaistite nabijaciu stanicu pomocou 6 dodanych skrutiek/kolikov.

Uistite sa, Ze oblast’ ,OUT* smeruje k okraju travnika. Po najdeni spravneho miesta a
nastaveni nabijacej stanice e$te NEPRIPAJAJTE napajanie. Najprv musi byt
poloZeny ohranicujuci kabel a pripojeny k nabijacej stanici. Potom je mozné pripojit
napajanie.

Nabijacia stanica a roboticka kosacka mézu stat pod holym nebom. Pre nabijaciu
stanicu sa v8ak odporuca postavit strechu / garaz, pretoze ochrani robota pred
poveternostnymi vplyvmi a predfZi jeho Zivotnost. D& sa kupit aj originalna garaZova
strecha, ktora sa hodi na nabijaciu stanicu. Viac informacii najdete v ¢asti 24
sPrislusenstvo”.
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6. Polozenie ohrani€ujuceho kabla

Pred zacatim prace si precitajte celu ¢ast’

PolozZenie ohraniCujuceho kabla je najdéleZitejSou vecou pocas instalacie, pretoze spravne
poloZenie kabla poskytuje uspokojivejSi vysledok.

Roboticka kosatka nemdze kosit az po okraj z dévodu bezpecnostnych poZiadaviek
(vzdialenost’ od kosiaceho ustrojenstva k nozom). Mali by ste si preto uvedomit, Ze po
celom obvode travnika zostava okraj travy, ktory roboticka kosacka nedokaze pokosit.
Tu musite v pripade potreby pokosit' travu sami. Pripadne mdzete poloZit Siroky okraj
dlazdice (aspofi 12 cm) po celom obvode travnika v rovnakej arovni ako trava, po
ktorej mbze robot jazdit. Potom sa vyhnete okraju travy, ktory sa neda pokosit. Pozrite
si 8ast' ,Kosenie pozdiz dlazdic"

V idealnom pripade chcete tento nepokoseny okraj travy ¢o najmensi, a preto by mal
byt ohrani€ujuci kabel umiestneny ¢o najblizSie k okraju.

Za optimalnych podmienok bude idealna vzdialenost 20 cm, vyZaduje si to v8ak splnenie

ur€itych podmienok:

= Travnik musi byt pozdiz okrajov rovny, aby sa robot nemohol $myknut vo vihkych podmienkach
= Kvety, rastliny a konare by nemali visiet’ nizko nad travnikom

= Kolesa sa pocas jazdy nesmu dostat do pédy

= Kolesa a kosiace zariadenie sa nesmu dostat do kontaktu so Ziadnymi prekazkami

To znamena, ze robot musi byt schopny prejst celu cestu okolo ohraniujuceho kabla
bez prekazok bez toho, aby sa s nie€im dostal do kontaktu, a nesmie vrazit' kolesami
do pbdy.

Ak vysSie uvedené nie je mozné splnit, méze byt potrebné zvacsit’ vzdialenost. Zavisi to
od konkrétnej dispozicie zahrady. Odporuc¢a sa mat aspor 1 cm navyse, pretoze
ohraniéujuci kabel sa mbéze po urcitom ¢ase mierne posunut, ked rastu zaklady.

Ak vykonate zmenu pomocou ohraniCujuceho kabla (napriklad okolo kvetinového
zahonu v strede travnika alebo zapusteného bazéna / trampoliny), potom sa odporuca
zvacsit vzdialenost’ na 25-30 cm, aby nehrozilo riziko padajlce.

Priprava:

Najprv najdite kablovu cievku a najdite volny koniec. Dalej najdite drétené koliky.
Pripravte si skladacie pravitko alebo podomacky vyrobené diStancné pravitko ako
meradlo dlhé napriklad 20 cm, aby ste mohli fahko urcit konzistentnu a spravnu
vzdialenost k okraju travy / prekazkam. Okrem toho je potrebné pouzit kladivo,
krimpovacie klieSte a Stikacie klieste (nie su sucastou balenia).

Pamataijte, ze trava nesmie byt’ pred zacatim prace vyssia ako 60 mm, inak ju musite
najskor pokosit’ beznou kosac¢kou na travu (so zberom). Pred instalaciou robota sa
odporuca pokosit’ travu na 35-40 mm.

Polozenie ohranic¢ujuceho kabla

Kabel zacnite ukladat' na nabijacej stanici a pod nabijaciu stanicu vliozte dlhu Cast,
ktora siaha asi 50 cm dalej dozadu, takze pri zapajani drétu do konektorov na nabijacej
stanici je dostatok kablov na pracu.
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Rozvirite ohrani€ujuci kabel a pohybujte sa v smere hodinovych ruciCiek, polozte ho na
travu a pripevnite ho pomocou drétenych kolikov. Nie je potrebné kopat’ kabel do zeme.
PocCas niekolkych mesiacov trava prerastie cez kabel a nebude ju vidiet. (Ak ho chcete
zakopat, polozte ho asi 2 cm pod povrch travy)

NEZABUDNITE: Udrzujte vzdialenost aspori 20 cm od okraja travy/prekazok. Pouzite
skladacie pravitko alebo domace diStan¢né pravitko. Ak su Zivé ploty, kvety/rastliny
visiace nizko nad travnikom, vzdialenost by sa tu mala zvacsit. Je déleZzité, aby robot
mohol volne prejst bez toho, aby narazal na konare atd'.

POZNAMKA: Maximalna povolena diZka ohraniéujuceho kabla je 300 m.

Kabel ohrani€enia je teraz poloZeny okolo zahrady podfa nacrtu vasej zahrady.
Vlozte dréteny kolik na kazdych priblizne 80 cm v rovnych usekoch a blizsie k rohom alebo
zakrutam.

Cim blizsie k zemi je kabel poloZeny, tym mensie je riziko prepadnutia
kabla alebo jeho prerezania robotickou kosackou. Prud vo vnutri
ohrani€ujuceho vodic¢a je len 20 V, a preto nepredstavuje
nebezpecenstvo pre fudi ani zvierata.

Pred zatikanim do zeme sa uistite, Ze je kabel spravne upevneny v
drotenom koliku (pozri fotografiu).

kabel vSade pevne pripevneny k travniku. Méze byt potrebna mensia vzdialenost ako
80 cm.
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TIP

Drot méZete spociatku poloZit' s vdésou vzdialenostou medzi kolikmi drétu (napr. so
vzdialenostou 160/240 cm), ale dostatoc¢ne blizko, aby leZal vSade primerane tesne a
nemohol byt zasiahnuty ¢epelami. Po dokoncéeni méZete vykonat'test, pri ktorom sa
robot pohybuje pozd/Z okraja a pohybuje sa pozdiZ okraja, aby ste zistili, ¢i sa pohybuje
volhe a bez prekazok tam a spét. Je jednoduchsie upravit’ umiestnenie ohranicujuceho
kabla, ak je k dispozicii menej kolikov dr6tu na vytiahnutie. Akékolvek skudsobna jazda
musi byt’vykonana s najvy$sou vyskou rezu a odporuca sa najprv odstranit’'noze, aby
nehrozilo prerezanie dr6tu!

Rohy

Ked pridete do rohu vasej zahrady, je délezité, aby sa drbt otacal v makkom obluku a
nesledoval roh v uhle 90°. Na ziskanie optimalnej krivky pouzite niekofko drotenych
kolikov. Kazdy bod pozdIz dr6tu by mal byt od okraja vzdialeny najmenej 20 cm.

Y O O T T
2 ’}d- o fv;{:‘-{-{‘ B
ek e kg
o ~ RS
> i . &2

-

Prekazky v zahrade

Pevné prekazky v zahrade, ktoré su vyssSie ako 100 mm, ako su steny, ploty, zahradny
nabytok, stipiky atd’., nie je potrebné chranit ohranigujucim kablom, pretoZe snimade
prekazok robota zaznamenaju koliziu s prekazkou a potom zastavi, otoCi sa a najde si
novy smer.

Stromy

Vacsina stromov v zahrade bude roboticka kosacka
jednoducho vnimat ako obyc€ajnu ,pevnu“ prekazku, a
preto ich netreba chranit. AvSak niektoré stromy,
ktoré maju pri zemi kuzelovity tvar vo forme odkrytych
korenov nizSich ako 100 mm, musia byt chranené
ohranicujucim drétom. Toto ma zabranit tomu, aby sa
robot dostal ku korenom a nezasekol sa alebo
neposkodil noze alebo kosiace zariadenie.

Odstrante opadané ovocie a konare

Ak je tam popadané ovocie a konare, mbze to
zastavit roboticku kosacCku. Vzdy vycistite travnik
od tychto veci, aby ste sa vyhli prestojom.

Najmé v septembri az oktébri vela jabik pada z jabloni. Tie mdzu spdsobit zastavenie robota. Ak je
oblast’ pod jablonami zahrnuta do oblasti kosenia robota, musite byt pripraveni odstranit jablka
pred spustenim robota. Alternativne by sa pri kladeni ohraniCujuceho kabla mala vynechat oblast

pod jablofiami.
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Kamene

Ak sa v oblasti kosenia robota nachadzaju kamene, je délezité posudit, ¢i je okraj
kamena vyssi alebo nizSi ako 100 mm a €i je potrebné kamen odstranit, aby nedoslo k
poskodeniu robota.

Pri prekazkach/oblastiach, ktoré je potrebné vynechat’ z oblasti rezu drétom, je dolezité
sledovat smer, z ktorého ste zacali. (Pozri obrazok)
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Svahy
Roboticka kosatka dokaze jazdit hore a dole po svahoch s maximalnym sklonom 20°.
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Ak ddéjde k priamemu zostupu smerom k ohraniovaciemu kablu, sklon nesmie
presiahnut 10°, aby sa robotovi zabrénilo v jazde cez kabel, ak je v trave nizke
trenie.

Ohrani€ujuci drbt

Max. sklon 10°

Ak robot ide dole smerom k kablu ohrani¢enia zo sklonu viac ako 10°, od okraja svahu k
kablu ohrani¢enia musi byt vzdialenost’ minimalne 2 metre..

Ohraniéujuci drot

Sklon> 10°
Horizontélna vzdialenost’' v cm Vertikalna vzdialenost’ v cm Naklon v stupnoch
100 18 10°

Cestiéky, prijazdové cesty a dlazdice

Ak sa v oblasti kosenia robota nachadza cestiCka alebo prijazdova cesta, ktora je na ingj
urovni ako travnik, je potrebné zabranit tomu, aby sa robot pokusal prejst cez tuto oblast,
aby sa dostal na travu na druhej strane. Namiesto toho by mal byt ohraniCujuci kabel
poloZeny vo vzdialenosti najmenej 20 cm od plochy/okraja.

Ak su travnik a cestiCka/priestor pre auta v rovnakej vyske, mbzete nechat robota, aby
preSiel cez oblast pomocou ohraniCujuceho kabla (pozri obrazok).
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Kosenie pozdiz dlazdic

Ak je plocha dlazdic rovna a v rovine s travnikom, mézete nechat robota jednym

kolesom trochu vyjst do plochy dlazdic a tym prerezat okraj travnika. Tu polozZte
ohraniéujuci kabel vo vzdialenosti 8 cm od okraja.

R
/A.

f

\<dim

Nerovny povrch travnika

Ak ma travnik nerovny povrch, hrozi nebezpe€enstvo poskodenia nozov, pretoze hrozi,
Ze zasiahnu zem. Tomuto sa treba vyhnut, aby sa zabezpecila Zivotnost robotickej
kosacCky. Vyrovnajte oblast’ rezu, vyplnte otvory zeminou. Ak nie je mozné vyrovnat
povrch, tato oblast by mala byt vylu€ena z oblasti rezu pomocou ohraniCujuceho kabla.
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Kvetinovy zahon
Ak oblast’ kosenia obsahuje kvetinové zahony, ktoré je potrebné chranit’ kablom
ohraniCenia, existuju dve moznosti, ako je uvedené nizSie:

1.Pouzite drét ako stenu

Ak chcete, aby roboticka kosacka sledovala drot okolo kvetinového zahona, paralelné
kable musia byt od seba vzdialené aspori 10 cm a musia byt od zahona vzdialené aspon
20 cm (pozri obrazok 1). Od okraja travnika k zahonu musi byt vzdialenost minimalne 80
cm (pozri obrazok 3). Celkova dizka ,ostrova“ musi byt maximalne 28 m merana od
okraja/dlhej strany.

2. Pouzite drét ako skrytu stenu

Ak chcete, aby robot presiel cez 2 paralelné droty, musia byt uplne blizko so
vzdialenostou max 5 mm (a nesmu sa krizit). Tu bude potrebné umiestnit’ prekazku
(napr. kamen, ty€) na poziciu A (pozri obrazok 2), aby sa zabezpecilo, Ze robot nebude
jazdit’ len v kruhoch. Od okraja k zahonu musi byt vzdialenost minimalne 80 cm (pozri
obrazok 3).

Poznamka: Pozicia ,A“ musi byt rovna plocha a nesmie byt na svahu. Okolo pozicie ,A*
by mala byt minimalne 0,5m x 0,5m ploché plocha.

Pamatajte, Ze pri ukladani ohraniCujuceho kabla okolo kvetinovych zahonov je délezité zvazit,
ako sa kvety a rastliny po€as roka menia, aby v kazdom ro€nom obdobi zostal priestor pre
roboticku kosacku, aby presla zahon bez poskodenia rastlin ( niektoré rastliny/kvety mozu visiet
nad travnikom). Uvedomte si tiez, Ze ak pouzijete ohraniCujuci kabel okolo niekofkych kvetinovych
zahonov, méze to mat za nasledok, Ze kabel nebude dostato¢ne dlhy na to, aby sa dostal na
vSetky strany. Skontrolujte to pri skicovani zahrady. Dodato¢ny ohrani€ujuci kdbel je mozné
dokupit. Pozrite si ¢ast 24 ,Prislusenstvo”.
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Zahradny bazén a plavecky bazén.

Je zrejmé, Ze roboticka kosacka na travu nemdze vydrzat ponorenie sa pod vodu. Ak
zahradny bazén alebo plavecky bazén nemaju vysoky okraj ako na obrazku (aspori 10
cm), musite okolo nich urobit’ ostrovéek pomocou ohrani€ujuceho kabla, pripadne bazén
oplotit’.

Ak na ich ochranu pouzijete ohranicujuci
kabel, je dblezité, aby sa vzdialenost’ od
okraja vody zvacsila z normalnych >20 Pool

cm na 1 meter, aby sa zabranilo 1>10cm
skiznutiu robota cez okraj vo vihkom
pocasi.

Poznamka
Nekladte ohranicujuci kabel cez bezny napajaci kabel. Elektrické pole v napajacom kabli
moze rusit signal v ohraniujucom kabli! Ked sa treba vyhnut prekazkam pomocou
ohrani€ujuceho kabla, je dblezité, aby sa kabel neprekrizil, pretoZe roboticka kosacka
nebude schopna sledovat’ spravny smer, ak ho prekrocite.

Kryds ikke afgraansningskablerne

Koridor

Ak ma plocha kosenia uzky koridor, musia sa dodrzat urcité minimalne rozmery, aby robot
fungoval optimalne. Dizka by mala byt maximalne 8 metrov, ak je $irka iba 0,8-1 m. A
vbbec, chodba by nemala byt nikde uzsia ako 0,8 m. Jazda v uzkych koridoroch
spotrebuje viac energie, pretoze sa musi mnohokrat otacat’.

Ak je koridor uzsi ako 0,8 metra, robot tam neméze spravne manévrovat' a oblast sa
musi odstranit’ z oblasti rezania pomocou ohrani€ujuceho kabla.
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NEZABUDNITE: Kabel ohrani¢enia sa v ziadnom pripade NESMIE prekrizit. Teraz, ked ste polozili
ohranicujuci kabel, prisne dodrziavali vSetky merania vzdialenosti a ste spokojni s tym, ako je kabel
polozeny vo vasej zahrade, potom je €as upevnit koliky drétu.

Vezmite si kladivo a teraz pevne zapichnite drétené koliky do zeme. Ked' su koliky

pripevnené, dbajte na to, aby bol drét Uplne utiahnuty, aby bol kadbel Gplne rovny.

Ked sa dostanete k nabijacej stanici, znova vytiahnite asi 1 meter kabla navyse, aby ste

mali dostatok drétov, s ktorymi mozete pracovat pri pripajani k nabijacej stanici alebo ak
potrebujete opravit’ kabelaz niekde pozdiz travnika.

7. Pripojte ohrani€ujuci kabel k nabijacej stanici

Teraz musi byt kabel ohranienia pripojeny k nabijacej stanici.

NEZABUDNITE: Pred doskou nabijacej stanice musi byt v priamej linii minimalne 1 meter
kabla.

Je déleZité polozit kabel spredu pod pojazdovu dosku a vytiahnut ho v zadnej Casti
nabijacej stanice (pre Cerveny vstup kabla).

Prispdsobte diZzku kabla, odrezte prebytoény drét.

Pred odstrihnutim prebyto¢ného drétu sa uistite, Zze mate k dispozicii aspon 1 meter
navyse, ak je to mozné.

Odizolujte drét (odlapnite plast z drétu) 10 mm od koncov. PouZite krimpovacie klieste
alebo n6z. Pozor na prsty! OtocCte vnutorné kovové dréty tak, aby bol koniec drotu
utiahnuty.

Teraz je ohraniCujuci kabel pripraveny na montaz.

Vlozte ohranicujuci kabel, ktory vedie pod pohyblivou doskou, do ¢erveného konektora a
kabel, ktory vstupuje zozadu, do Cierneho konektora. Ak sa na robote zobrazi chybovy
kod L,E1¢, potom su dva konce vodi¢ov pripojené k nespravnym konektorom (zamerite
ich).
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Délezité: Vyhnite sa tomu, aby sa v blizkosti nabijacej stanice nenachadzalo viac ako 2
metre stoCeného vedenia, pretoze to méze rusit signal. Na zaciatok sa odporu¢a mat za
nabijacou stanicou asi 1-2 m kabla navyS$e, ktory je mierne posunuty od nabijacej stanice
(S8ikmo dozadu, pre¢ od miesta kosenia), aby bolo mozné vytiahnut’ dal$i kabel. , ak
budete neskér potrebovat opravit ohraniujuci kabel (v pripade pretrhnutia) alebo ak je
potrebné vykonat mensie Upravy v umiestneni kabla, Co si m6ze vyzadovat dodatocnu
dizku.

Otestujte, ¢i umiestnenie prebytoéného drétu robotovi neprekaza (vracia sa bez
problémov do nabijacej stanice?). Ak je problém, presunte miesto prebytocného drotu.
Ked ste si isti, ze robot bezi bez problémov a umiestnenie ohraniCujuceho kabla je
perfektné, mozete znizit prebytoénl dizku kabla na priblizne 20-30 cm.

Spojovacia objimka pri pouziti alebo predizeni kabla

V pripade pretrhnutia hrani¢ného vodi¢a, ktory je potrebné opravit' - alebo pri predizovani
kabla - je dblezité, aby bola pouZzita vodotesna spojovacia objimka (silikdnova objimka).
Pred vlozenim do silikbnovej objimky odizolujte priblizne 7-10 mm vodi¢a (izolovany vodic
nesmie byt odkryty mimo spojovacej objimky). Potom zatlacte modry kus dole, ¢im sa
utesni silikbnova manzeta. Z montazneho puzdra vytecie trochu silikonu. Rukavy by sa
mali dat’ dole do travnika, aby ho noZe nemohli zasiahnut.

Silikénové navleky nie su sucastou. V pripade potreby je mozné sadu zakupit
na www.brel.sk Pozrite si Cast 24 "Prislusenstvo".

N\
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8. Zapnutie nabijacej stanice

Teraz je mozné k nabijacej stanici pripojit napajanie 230 V.

Rozsvieti sa mala LED didda. Ak sa didda rozsvieti na zeleno, vSetko je v poriadku a
existuje spojenie cez ohranicujuci kabel.

Green light on

Y

Ml

©

(/ Green light flashing Red light flashing

\e

Ak v didde nesvieti, najskér skontrolujte, €i je spravne zapojené a zapnuté napajanie
230V. Ak LED neustale nesvieti alebo neblika na zeleno a nie su zZiadne problémy s
napajanim 230 V, skontrolujte nasledujucu schému rieSenia problémov:

LED di6éda POPIS

1 | Zelené svetlo Ohranicujuci kabel je spravne namontovany a robot je plne
nabity.

2 | Ziadne svetlo Chyba vykon. Skontrolujte, €i je napajaci zdroj spravne
pripojeny k nabijacej stanici a v zasuvke.

3 | Zelené svetlo blika Roboticka kosacka sa nabija

3 | Cervené svetlo blika Kabel ohraniCenia nie je spravne nasadeny v
C¢ervenom/Ciernom konektore alebo je kabel ohranienia
preruseny. V pripade potreby skontrolujte body pripojenia
vodicov.

POZNAMKA: Na napajacom zdroji nabijacej stanice mézete poéut slabé bzuganie.
Toto je normalne. Model RMX1600/2000 ma aj zelenu LED diddu pre Wi-Fi a Super-
Link.
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9. Zavedenie a testovanie instalécie

Ked LED diéda neustale svieti na zeleno, je ¢as otestovat roboticku kosacku:

1. Nastavte vysku kosenia na maximalnu vysku (60 mm)

2. Ak je to potrebné, odstrarite noze, aby ste predisli prerezaniu
ohrani€ujuceho kabla, ak nie je poloZzeny uplne rovno/tesne na travniku

3. Robot umiestnite na travnik, najmenej 2 m od nabijacej stanice

4. Stlacte tlacidlo ON/OFF, kym sa robot nezapne.
Stlacte PIN. Kod bude 0000, ktory je nastaveny z vyroby (neskér je mozné nastavit
osobny PIN kod, precitajte si kapitolu ,Nastavenie PIN kédu®). Pomocou Sipok
nahor/nadol nastavte kazdé zo 4 Cisel pinov a stlacenim tlacidla OK pokracujte. Na
displeji sa potom zobrazi ,IdLE", €0 znamena, Ze robot je pripraveny.

\ S

5. Stlacte START a potom stlaenim OK spustite kosenie travnika. Teraz zacne robot

jazdit. Nechaijte pobehat’ niekolko minut.

Stlacte velké tlacidlo STOP.

Presurite robot tak, aby smeroval k oblasti za nabijacou stanicou (priblizne

1 m vzdialenost’ od kabla).

8. Stlacte HOME a potom OK a zistite, i robot najde cestu spat do nabijacej stanice tak,
Ze vyrazite k ohraniCovaciemu kablu a pdjdete po nhom proti smeru hodinovych
ruciCiek domov.

r

No

Dolezité: Tu mdzete skontrolovat, Ci je kladenie drotu optimalne. Nasledujte robot,
ktory sa vracia do nabijacej stanice pozdlz ohraniCujuceho kabla, a skontrolujte, Ci sa
nedostane do kontaktu s prekazkami na ceste (vysoké okraje, konare, rastliny atd'.)

23



A aby kolesa zostali po cely ¢as vo vnutri travnika. Ak robot narazi/dotkne sa
prekazky, kabel ohrani¢enia sa musi posunut dalej od okraja a test sa musi vykonat
znova. Ak je k najblizSej prekazke / pédnemu podloziu bezpecnostna vzdialenost
niekolko centimetrov, potom mozZno kabel ohrani€enia posunut blizsie k okraju.
Zopakujte test a zistite, Ci je v poriadku. Odporuca sa vSak mat’ okolo okraja aspori 1
cm bezpec€nostnu vzdialenost.

9. Na nabijacej stanici za¢ne robot uplne nabijat’ batériu. Ak by sa stalo, Zze robot neméze
ist do nabijacej stanice, pravdepodobne bude potrebné upravit polohu nabijacej
stanice (alebo ohraniCujuceho kabla pred nou). Tiez skontrolujte, ¢i je povrch rovny a
pevny.

POZNAMKA: Robot sa automaticky vypne, ak do 30 sekind po zapnuti neprijme
ziadny vstup.

10. Nastavenie

Nastavenie roka, datumu a ¢asu je mozné vykonat’ aj pripojenim robota k aplikacii
namiesto toho, aby ste to robili cez displej robota. Po pripojeni k aplikacii sa ¢as a
datum nastavia automaticky. Pozrite si ¢ast’ 16 ,Nastavenie aplikacie".

Zaénite nastavenim roka, datumu a €asu, pretoze to je
zéklad programovania

Nastavenie zacina rokom, datumom a nakoniec asom. Ak chcete aktivovat nastavenie
roka, datumu a ¢asu, podrzte stlacené tlacidlo na 5 sekund, kym na displeji nezacne
blikat ikona a &islo(© . Pomocou ,Start“ alebo ,Home* vyberte poZzadovany rok. Stlacte
na potvrdenieto confirm each number until the year is set correctly. Rovnaky spdsob
sa pouziva pre datum a cas.

Upozornujeme, ze nastavenie datumu vzdy zacCina udajom mesiaca a potom dnom
mesiaca. Na obrazku nizSie je datum teda 25. august (25.8.). Po uloZeni nastaveni roka,

datumu a Gasu sa na displeji zobrazi yj 1_i=-

11. Nastavenie PIN kodu

Ak chcete zmenit' PIN kéd, podrzte stlacené ,Start” a ,Home" suCasne stlacené 3 sekundy,
potom ikona & zablikd a na displeji sa zobrazi ,PIN 1. Teraz je potrebné zadat’ stary PIN
kdd, to sa vykona pomocou ,Start‘ alebo ,Home* a ,,OK* na potvrdenie kazdého
jednotlivého Cisla, kym nebude stary PIN Uplne zadany. Potom sa na displeji zobrazi ,PIN
2“ a novy PIN kod je mozné zadat rovnakym spésobom ako stary PIN kéd (na obrazku
nizSie je novy PIN kéd nastaveny na 1234).

Po zadani nového PIN sa na displeji zobrazi ,IdLE" a novy PIN kdd sa ulozi.
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12. Zmena €asu spustenia a ¢asu kosenia

Nastavenie ¢asov spustenia a ¢asu rezania je jednoduchsie prostrednictvom aplikacie, a
nie cez displej na robote. Pozrite si ¢ast’ 17 ,PouZivanie aplikacie App ".

Spustenie robota je Standardne nastavené na 09:00. Tento €as spustenia je mozné
zmenit su€asnym stlacenim ,Start* a ,OK“ na 3 sekundy. Potom je mozné nastavit’ novy
Cas spustenia pomocou tlacidiel ,Start” alebo ,Home" a ,OK" na potvrdenie kazdého Cisla,
kym sa nenastavi novy Cas zacCiatku. _

Po uloZeni nového &asu spustenia sa na displeji zobrazi 1= i_i- a zaznie pipnutie. V
niz8ie uvedenom priklade je novy Cas zaciatku nastaveny na 13:25.

Predvoleny &as rezania je 6 hodin denne. Cas rezania je mozné zmenit na 1-24 hodin.
Toto sa vykona stlaenim na 3 sekundy. Potom je mozné nastavit novy ¢as rezania
stlaCenim® Start“ alebo ,Home" a na potvrdenie nového €asu rezania (Cislo hodiny). Po
nastaveni a ulozeni nového €asu rezania sa na displeji zobrazi ,IdLE“a zaznie pipnutie.
V niz8ie uvedenom priklade je novy €as rezania nastaveny na 6 hodin (06H).

4 )

@@9

VSeobecne: Ked sa na displeji zobrazi ,IDLE®, znamena to, Ze robot je pripraveny a
vSetko je v poriadku.
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13. Popis displeja

4 )

_ Bluetooth
Nastavenie )
c¢asu
_ ~ Wi-fi
Nastavenie
hesla - Batéria
_Tlac“:idlo Tla¢idlo OK
zapnutia/vypnu
tia
3 } Domovské
Tlacidlo start tlacidlo

#

Tla€idlo zapnutia/vypnutia:
Pri kazdom dlhom stlaceni sa robot bud zapne, alebo vypne

Tlagidlo Start: Roboticka kosacka spusti svoj cyklus kosenia, ked
stlaCite toto tlaCidlo (nasledované ,,OK").
Toto tlacidlo sa pouziva aj ako Sipka nahor.

Domovskeé tla€idlo: Roboticka kosacka sa po stlaceni tohto
tlacidla vrati priamo spat do nabijacej stanice (nasleduje ,OK").
Toto tlaCidlo sa pouziva aj ako Sipka nadol.

Tla€idlo OK: Pouziva sa na potvrdenie prikazov.

Ikona signalu Wi-Fi

Ikona nastavenia ¢asu

Ikona nastavenia hesla

Ikona batérie

Ikona Bluetooth

%E] DO N [GE S
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14. Instalacia aplikacie

Robot je 10T (internet of things) zariadenie. Aby ste mohli vyuzivat vSetky funkcie a
udrziavat' svoj softvér aktualny, musite si stiahnut’ prislusnu aplikaciu a robota pripojit' k
smartfonu cez Wi-Fi 2,4 GHz alebo Bluetooth 4.0.

Stiahnite si aplikaciu

Najprv si stiahnite bezplatnu roboticku aplikaciu ,robotic-mower connect®. Méze byt
pouzity pre iPhone (so systémom iOS 11 alebo vy$Sim) alebo telefony Android

(verzia 4.4.2 alebo vyssSia).

MézZete tieZ naskenovat nizSie uvedeny QR kod fotoaparatom svojho mobilného telefonu a
priviest vas na webovu stranku (na fotoaparate sa zobrazi odkaz, stlacte toto), potom
stlacte tlacidlo ,InStalovat® na zobrazenej webovej stranke. Dostanete sa do spravnej
aplikacie v App Store a Google Play:

15. Priprava pred pripojenim k robotu

1. Uistite sa, ze mate:

e Nazov a heslo vasej siete Wi-Fi

e Sériové Cislo robotickej kosacky (S/N), ktoré najdete na nalepke na zadnej strane
stroja. QR kéd sériového Cisla mbézZete naskenovat aj fotoaparatom svojho mobilného
telefénu. QR kdd je umiestneny na zadnom $titku (najviac viavo QR kod).

A

ROBOTIC LAWNMOWER ’ 0

@ NS RMX500 RMASDI MOV IPXS 0 E. .E % Tl

i
20V=m=Max. 0 =2800rpm FORSIGTIO - Rae ikke K C € mv %
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e 0

4SWh  O18cm  B8.0ky  VORSION
ART, NO, YO070211 Made in China

2. Skontrolujte nastavenia Wi-Fi

e Roboticka kosacka pracuje len s frekvenciou 2,4 GHz.

e Uistite sa, Ze vas robot a vas telefon su na rovnakej frekvencii Wi-Fi (2,4 GHz). (Vela
domécich sieti ma frekvenciu 2,4 GHz aj 5 GHz)

e Uistite sa, Zze vzdialenost medzi vaSou kosackou, telefdbnom a smerovacom je pocas
pripojenia ¢o najtesnejSia (vo vacsine pripadov by mala byt vzdialenost do 10 metrov v

poriadku).
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16. Nastavenie aplikacie

1.
2.

Otvorte aplikaciu a kliknite na ,Registrovat’ "
Zadajte e-mail a stlacte tlacidlo ,Odoslat®, aby vam bol zaslany overovaci kod.
Potom zadajte kod (do 30 minuat) a zvolte si heslo, ktoré zadate 2-krat. Nakoniec

stlacte tlacidlo ,Registrovat®.

Nastavenie a pripojenie
Nastavenie je mozné vykonat 2 spdsobmi. Cez QR kod alebo manualne

Pripojenie cez QR kod

1.

wn

ok

Ak chcete pridat’ svojho robota, stlacte kruh s (+) v strede obrazovky.

Potom naskenujte QR kod na nalepke na zadnej strane robota (fava). (Robot musi
byt zapnuty, rovnako ako Bluetooth a Wi-Fi na vaSsom mobilnom teleféne) Umoznite
aplikacii pristup k vasej kamere a polohe.

Aplikacia sa pokusa pripojit, o méze trvat’ niekolko minut.

Teraz sa zobrazi sériové &islo. Zadajte PIN kod pre robota. Standardne je kéd 0000,
ale ak ste na displeji robota manualne vybrali iny PIN kéd, musite pouZit novy.
Vyberte siet Wi-Fi (iba 2,4 GHz) a zadajte heslo siete.

Robot je teraz pridany a zobrazi sa v prehfade ,Zariadenia“ a na displeji robota sa
rozsvieti ikona Wi-Fi.

Nakoniec mdZzete robota pomenovat (mbzZete ho tiez zmenit' v Casti ,Nastavenia ")

Ak potrebujete viac ako jedného robota, mézete pridat’ viac robotov.

1. Registrovat’ 2. Vytvorit’ prihlasenie 3. Pridat’ zariadenie 4. Naskenujte QR narobote

User Agrsement Privec Uner Agreement Privey botcy
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5. Pockajte 6. Zadajte heslo 7. Vyberte sietové a 8. Robot bol
na pripojenie 0000 kFacoveé heslo pridany

Manualne pripojenie (bez pouzitia QR kédu)

Postavte sa vedla robota, kym je zapnuty.

Klepnite na kruh s (+) v strede obrazovky.

Potom stlacte tlacidlo ,Manualne sparovanie zariadeni Bluetooth® v spodnej ¢asti obrazovky.
Zobrazi sa zoznam zariadeni Bluetooth. Vyberte polozku ,Kosacka _XXXXXXXX"
Teraz sa zobrazi sériové &islo. Zadajte PIN kod pre robota. Standardne je kéd 0000,
ale ak ste na displeji robota manualne vybrali iny PIN kéd, musite pouZit novy.
Vyberte siet Wi-Fi (iba 2,4 GHz) a zadajte heslo siete.

Robot je teraz pridany a zobrazi sa v prehlade ,Zariadenia“ a na displeji robota sa
rozsvieti ikona Wi-Fi.

8. Nakoniec mbzete robota pomenovat (mdzete ho tiez zmenit v Casti ,Nastavenia™)

akrwhPE

No

Ovladajte robota v druhom mobilnom teleféne

Ak chcete, aby robota mohol ovladat aj iny mobilny telefon, mézete to urobit’ zdiefanim
zariadenia:

Najprv nainstalujte aplikaciu robota do druhého mobilného telefonu.

Vyberte prehlad (Zariadenia) na mobilnom teleféne, ku ktorému je robot pripojeny.
Dotknite sa a podrzte meno robota a potiahnite prstom dolava

Kliknite na ,Zdielanie zariadeni®. Potom sa zobrazi QR kdd.

Vyberte okruhly kruh s (+) na druhom mobilnom telefone a naskenujte Ciarovy kod,
po ktorom sa robot prida aj sem.

Povodny telefon (majitel) méze kedykolvek prestat’ zdielat robota s ostatnymi

bez ich suhlasu. V takom pripade zvolte ,Zastavit zdielanie® a potvrdte.

akrwpnPE

—_— Devices Devices

‘ _t’ Texas robot

Sharing P Connecting
devices [ = Bluetooth
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POZNAMKA: Ked sa roboticka kosacka presunie do oblasti vagho travnika so slabym
alebo Ziadnym signalom Wi-Fi, prikazy odoslané z aplikacie sa vykonaju len vtedy, ked
sa kosacka vrati do oblasti s dobrym signalom Wi-Fi.

Ikona Bluetooth sa rozsvieti iba vtedy, ked je telefon v blizkosti robota a je pripojeny.
Robot je mozné ovladat cez Wi-Fi, aj ked ste mimo domova, ak je pokrytie v poriadku.

17. Pouzivanie aplikacie

Pouzivanie aplikacie poskytuje rozSirené funkcie v porovnani s ovladanim cez displej
robota. NajddlezitejSie funkcie su preskumané tu.

Poznamka: Aplikacia sa automaticky aktualizuje o nové funkcie, ktoré nie su popisané
v tejto pouzivatelskej priruc¢ke. Podrobnosti najdete v aplikacii.

Domov

Ked ste prihlaseni a mate vybratého robota, ste na domovskej obrazovke, kde mate
prehlad o robotovi, stave jeho batérie, ¢i ma Wi-Fi / Bluetooth pripojenie a ¢i je robot v
pohotovostnom reZime alebo pracuje.

Dalej nadol su 4 okruhle tlagidlia: SPAT - PRACA - EDGE - STOP

e Ak je robot spusteny a chcete, aby iSiel domov, najskér stlacte STOP a potom
-RETURN".

e Ak chcete robota spustit manualne, najskor stlaéte STOP (aby sa tlagidlo PRACA
rozsvietilo nabielo) a potom ,WORK".

e Ak chcete najskér spustit robot s rezimom rezania hran, stlacte
EDGE.Tato funkcia funguje iba vtedy, ked je robot zaparkovany v
nabijacej stanici.

e Pred vyberom moznosti RETURN (NAVRAT) alebo WORK (PRACA) musite vo
vSeobecnosti najskor stlacdit tlacidlo STOP.

Stav batérie

VSimnite si, Ze stav batérie bude zvy&ajne ukazovat 9X % (a nie 100 %) a Ze sa bude
pomaly znizovat. Je to uplne normalne a robi sa to z dévodu ochrany batérie a
prediZenia jej Zivotnosti (nie je optimalne, aby bola batéria stale nabita na 100 %).
Nabijacia stanica za¢ne znova nabijat’ batériu, ked klesne pod 90 %.
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Rozvrh
Podla planu mézete vidiet naplanované Casy rezania a nastavit, kedy ma robot pracovat.

Klepnutim na "Edit" (&) upravite plan.

Klepnite na deri v tyzdni, kedy chcete nastavit’ spustenie robota.

Potom vyberte ¢as zaciatku a ¢as ukoncenia a stlacte ,Confirm".

Rezanie hran: V hornom riadku ,okraj“ (v Casti ,Edit*) mbzete zaCiarknut modru
znacku, ak chcete, aby robot pri prvom spusteni odrezal okraj. Robot potom bude
sledovat ohraniéujuci kabel dookola a rezat pozdiz neho. (vSimnite si, Ze robot aj tak
zanecha nepokosenu hranu s travou, pretoze n6zZ neméze z bezpeénostnych dévodov
prerezat az po okraj).

Ak robota spustite manualne pomocou START + OK na displeji, robot nebude rezat
hrany. Aby ste sa vyhli stopam od kolies, odporuca sa zvolit’ ,hranu“ len niekolko dni
v tyzdni.

Ked je definovany plan (oranzovy), €as zacCiatku/ukoncenia mézete zmenit aj
stlaCenim tlacidla ,Edit“ a podrzanim prsta na oranzovej ploche a potiahnutim prstom
nahor alebo nadol.

Po dokonéeni planu stladte "Save" ().

Domovska obrazovka PrehlPad rozvrhu  Nastavte orezanie okrajov Nastavte €as

Ak mate velku plochu travnika, robot musi pracovat’ CastejSie, ako ked je travnik mensi.
Ak je vas travnik blizko maximalnej kapacity robota (m2), bude pravdepodobne musiet
pracovat kazdy den pocas dihSich ¢asovych usekov. RozlozZenie travnika ma tiez vplyv na
to, kolko robot potrebuje pracovat, aby travu udrzal dole. Jediny Stvorcovy travnik bez
prekazok sa kosi rychlejSie ako travnik s uzkymi priechodmi a mnozstvom prekazok,
pretozZe robot tu musi travit viac Casu zastavovanim a zmenou smeru.

Odporuca sa vyskusat r6zne nastavenia €asu a vidiet vysledok. Robot by nemal
pracovat viac, ako je potrebné, aby sa zabranilo jazdeniu kolaji na travniku. PoCas
vegetacného obdobia a ked dost’ prsi, musi robot pracovat’ CastejSie. V suchych
obdobiach by mal fungovat menej.

Taktiez sa odporuca, pokial je to mozné, nechat robota bezat, ked je trava sucha. V
niektorych obdobiach je trava na zaciatku a na konci dna vihka. Popoludni je zvyCajne
najlepsi Cas.
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Nastavenie
V nastaveniach je niekolko déleZzitych funkcii, na ktoré by ste sa mali pozriet.

Startovaci bod:

Namiesto toho, aby robot za€inal zakazdym na rovnakom mieste, m6zete zapnut
funkciu, kde si individualne zadefinujete 4 body, odkial robot Startuje. Ak zapnete tuto
funkciu, bude sa $tandardne prepinat medzi 4 miestami pozdiZ ohranigujuceho kabla,
kde déjde k jeho vybitiu. Ciastodne to pomaha zabezpesit, Ze robot bezi v réznych
vzoroch a lepSie pokryva kazdu oblast, ale je to obzvlast vyhodné, ak mate niekolko
zon, ktoré su oddelené uzkymi priechodmi. Tu mézete zabezpedit, aby sa robot napr.
prvy raz spustil v zéne 1, druhykrat v zéne 2 atd. Pozri obrazok. Ak je nastavenie
nastavené na 0 %, robot zac¢ne rezat hned, ako opusti nabijaciu stanicu. Ak je
nastavena na 25 %, potom prebieha priblizne 25 % pozdiz celkovej dizky
ohrani€ujuceho kabla a za€ina odtial. To isté pre ostatné nastavenia %. Robot sa sam
nauci, ako daleko je ohranicujuci kabel. Ak je povolené orezavanie hran, robot pobeZzi
celu cestu dookola a orezava hrany prvykrat kazdy defi predtym, ako zac¢ne sledovat
zvolené pociatoCné body.

Q -

Oneskorenie dazd’a:

Robot ma na hornom kryte dazdovy senzor, ktory je Standardne aktivovany. Ked
dazdovy senzor na robote zaznamena vodu, robot prestane kosit' travu a vrati sa do
nabijacej stanice a po¢ka 3 hodiny (od poslednej zaznamenanej vihkosti), kym bude
pokradovat — ak je to este v ramci naplanovaného pracovného &asu. Cakacia doba je
Standardne 3 hodiny, ale da sa upravit v hodinach a minutach. Ak je Cakacia doba
upravena, potvrdi sa to stlacenim ,Ulozit“. Ak je zvolené O00H O0OM alebo je funkcia
vypnuta, robot bude kosit' travu, aj ked prsi.

Aktualizacia firmvéru:

V tejto polozke ponuky mdzete aktualizovat firmvér robota.

Stlacte tlacidlo "Kontrola aktualizacie". Ak existuje aktualizacia, pred instalaciou sa
zobrazi sprava a poziada o potvrdenie. PokraCujte stlacenim tlaCidla "Potvrdit™.
Aktualizacia sa stiahne do vasho telefénu (trva niekolko minut) a odosle sa robotovi,
ak je v dosahu signalu Wi-Fi. Aplikacia zobrazi po dokon&eni aktualizacie.
Parametre zariadenia:

Pod touto ponukou st informacie o zariadeni (hdzov modelu a sériové

Cislo). Tu je mozné zmenit nazov robota.

Nastavenia Wi-Fi:

Tu mdzete pripojit robota k novej sieti Wi-Fi.
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Nastavenie Startovaci bod Skontrolovat aktualizacie Potvrdte aktualizaciu

Zmenit’ jazyk

V predvolenom nastaveni je jazyk nastaveny tak, aby sa zhodoval s jazykom mobilného telefonu,
ale ak neexistuje, predvolena je anglictina. Da sa zmenit v ponuke@ v pravom hornom rohu v
Casti ,Nastavenia aplikacie" =

Prihlaste sa do aplikacie

Na domovskej obrazovke aplikacie je dennik, ktory zaznamenava vsetko, o robot kazdy
den robi. Ak sa stane nie€o neoCakavané, mdze byt dobré pozriet sa, €o je tu
zaregistrované.

Texas robot @ e
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18. Funkcie robota

Z&kladné principy fungovania robotickej kosacky

Robotickéa kosacka na travu pracuje podla vietkého nadhodne. V skutoCnosti je pracovny
vzor definovany pokrocCilym softvérom, aby pokryl oblast’ rezu najlepsim spésobom v
ramci naplanovaného pracovného €asu. Po tyzdni kosenia travnika pokryje celt plochu
travnika v ramci ohranicujuceho kabla, ak pracovny ¢as zodpoveda velkosti travnika.
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Navrat do nabijacej stanice

Ked je batéria vybita, roboticka kosacka pbéjde smerom k ohraniCovaciemu kablu a potom
ho automaticky nasleduje (bez kosenia) proti smeru hodinovych ruciciek spat do nabijacej
stanice. Tu sa plne nabije a bude pokracovat v cykle rezania.

4 | 7 = - T I

Rozpoznanie hraniéného droétu

Ked sa roboticka kosacka pribliZi k kablu ohraniCenia, senzory nainstalované v prednej
Casti krytu to zaznamenaju. Aby sa vSak zaistil najlepsi vysledok rezania, robot prejde
prednou Castou za ohrani€ujuci kabel asi 0 10-12 cm (tu nereze). Toto je dblezité mat na
pamati, ked polozite ohraniéujuci kabel pozdiz zahrady.
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Zastavenie
Ak chcete roboticku kosacku zastavit, ked kosi travnik alebo sa vracia spat do nabijacej
stanice, stlacte velké Cervené tlacidlo STOP.

Nastavenie vysky kosenia

VyS8ku kosenia robotickej kosacky je mozné nastavit od 20 do 60 mm. Ak je trava pri
inStalacii robota vyssia ako 60 mm, bude potrebné najprv pokosit’ travu beznou kosackou,
inak budu noZe robota prili§ zatazené, €o spbsobi zly vysledok kosenia. pretoZe stroj sa
lahko zasekne.

Odporuc¢a sa zacat prvym nastavenim vySky kosenia na max (60 mm) a postupne
pocas niekolkych dni vySku kosenia zniZzovat, kym nedosiahnete pozadovanu vysku
travy. BeZne sa odporuc¢a vyska rezu 30-40 mm.

VyS8ka kosenia sa nastavuje stlacenim tlacidla STOP (ak robot bezi). Ked robot stoji,
vySku kosenia je mozné nastavit oto€enim gombika na nastavenie vysky na vrchu
robota (pozri obrazok).

Roboticka kosacka mdze kosit' travu za mokra, ale to povedie k va¢siemu hromadeniu
travy na spodnej strane robota, vacsiemu treniu nozov, vyssej hlu€nosti a vacSiemu riziku
uviaznutia. Travu ogistite mékkou kefou. (Pred pracou s nozmi VZDY robot vypnite)

20-60 MM

vy

Obmedzenia kosenia pre roboticku kosacku na travu

Ak mate vy aj vas sused roboticku kosacku na travu TEXAS, je dblezité, aby medzi
ohraniCujucimi kablami bola vzdialenost minimalne 1 meter, aby sa predislo interferencii
medzi signalmi kéablov.
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Okrem toho je tiez dblezité, aby bola nabijacia stanica umiestnena aspon 10 metrov od
susedovho ohrani€ujuceho kabla.

Ak ma vas sused roboticku kosacku od iného vyrobcu, mbéze byt potrebné zachovat
vzdialenost od susedovho ohraniCujuceho kabla 2 metre, aby sa predislo ruSeniu.

19. Dazd’ovy senzor

Robot ma zabudovany dazdovy senzor. Ak zaregistruje vodu, robot prestane pracovat
a vrati sa spat do nabijacej stanice a poc¢ka 3 hodiny. Nastavenia dazdového senzora
je mozné upravit' v aplikacii. Pozrite si Cast' 17 ,Pouzivanie aplikacie."

20. Manipulacia s robotickou kosackou

Odstranenie krytu

V pripade potreby je mozné horny kryt odstranit. Postupujte podla tohto postupu:
Stlacte tlacidlo nastavenia vysky robota (drzte ho stlacené)

2. Uchopte spodnu stranu hornej ploSiny v jednom zo zadnych rohov a tahajte nahor,
kym neucitite, Ze uvolfuje svoje zovretie.

3. Potom uchopte opacny zadny roh a potiahnite ho nahor, aby sa uvolnil.

4. Opakujte s oboma prednymi rohmi (jeden po druhom)

5. Ked je horny kryt volny vo vSetkych rohoch, je mozné ho odstranit' (nie su k nemu
pripojené Ziadne kable)

Zdvihnite/Vytiahnite

Pripevnite kryt

1. Nasadte kryt na roboticku kosaCku. Pozrite sa cez otvor nad displejom a uistite sa, ze
otvory v oboch zadnych rohoch zodpovedaju 2 ty€iam na robote.

2. Pevne pritlacte kryt na 2 ty&inky (po jednej) zatlacenim na kryt tesne nad
tyCinkami.

3. Opakuijte cez 2 tyCe v prednej Casti robota (po jednej)
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Preprava a presun robota

1. Na prenasSanie robota pouzite rukovat pod zadnym koncom. Nikdy ho nezdvihajte za
okraj krytu, pretoze hrozi riziko odtrhnutia horného krytu a nasledného padu robota
na zem.

2. Roboticku kosacku sa odporuca prepravovat v originalnom baleni, ak ide na vacsie
vzdialenosti. Je dobré ho mat aj na zimné uskladnenie robota.

3. Ked je potrebné presunut robota z oblasti rezu alebo zmenit’ nastavenia
prostrednictvom displeja, musi byt aktivované velké Cervené tlacidlo STOP (pozri
obrazok).

4. Ked je aktivované tlacidlo STOP, robot musi byt vypnuty. Podrzte tlaCidlo OFF, kym
sa displej nevypne.

21. Cistenie a vymena dielov

Je délezité udrziavat vasu roboticku kosaéku &istu, aby sa prediZila jej Zivotnost.

Robot bude vediet fahSie zvladnut
svahy, ak budu kolesa Cisté a v -
poriadku. Podobne je vysledok QAT
rezania lepSi, ked su Cepele ostré a : , TR
mozu sa volne otacat (vzdy uplne . A
vypnite robot predtym, ako sa
dotknete Cepeli).

Cistenie plastového krytu
Neoplachujte robota vodnou

hadicou ani tlakovym CistiCom, aby
ste ochranili elektroniku a batériu v
robotickej kosacke.

Na odstranenie travy a inych necistét
sa odporuc¢a pouzit makku kefu.
Pripadne rozprasovac vody alebo
vihku handri¢ku na rozpustenie
necistot.

Trava mbze tiez uviaznut okolo 4 tyCi senzorov pod hornym krytom. Odstrante horny kryt
(pozri ¢ast 20 ,Manipulacia s robotickou kosackou®) a odstrante vSetku travu makkou
kefou. Pohybujte rukou so 4 senzorovymi tyCami, aby ste sa uistili, ze su v poriadku.
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Cistenie spodnej strany

Pre kazdy pripad pouZivajte pracovné

rukavice! Minimalne kazdy mesiac bude

potrebné vycistit roboticku kosaCku na spodne;j
strane a najma pri nozoch.

Nezabudnite za€at' vypnutim robota. PoloZte

robot na bok na méakky povrch (napriklad

travnik), aby ste ho neposkriabali.

Na Cistenie travy pouzite makku kefu alebo
plastovu Skrabku, aby ste zaistili dobry

vysledok kosenia. Pravidelné Cistenie tiez

znizuje hluk pri koseni a vibrécie.

4. Skontrolujte, i sa drziak noZza mbze volne otac:
5. Skontrolujte, €i sa noze mbzu volne otacat.

6. Skontrolujte, €i sa predné koleso mdze volne otacat a otacat'.

Délezité! Pravidelné €istenie je nevyhnutné, aby robot fungoval tak, ako ma!
Nezabudnite dodrziavat' vysSie uvedené rady na Cistenie a robte to ¢asto. Trava sa

lahko usadzuje kdekolvek a méze ovplyvnit senzory a funkénost. Najma pred
zimnym uskladnenim! Na problémy spdsobené nedostato¢nym Cistenim sa
nevztahuje zaruka.

Cistenie nabijacej stanice

Tak ako treba robota Casto Cistit, je dobré sucasne Cistit' aj nabijaciu stanicu. Odstrante
travu a podu na pohyblivej doske. Posekajte travu rasticu okolo nabijacej stanice.
Pouzite jednoduché noznice na travu.

Priblizne kazdé 2 mesiace je potrebné skontrolovat' a pripadne vydcistit nabijacie
kontakty na nabijacej stanici a na robote. Pouzite jemny brusny papier alebo ocelovu
vinu na odstranenie hrdze alebo nanosov na nabijacich konektoroch.

Rezacie €epele

Cepele maju dve ostré strany. Preto je moZné ich prevratit, ked su na jednej strane
rozmazané. Odporuca sa po kazdej sezone vymenit vSetky noze a skrutky (sucasne), aby
bol zaru€eny dobry vysledok kosenia. (sledujte Cepele a v pripade potreby ich vymienajte
CastejSie). Rezné noze sa daju lahko vymenit. Pouzite krizovy skrutkovac (pred pracou s
Cepelami robot vypnite). Odskrutkujte skrutku, odstrante necistoty a zvysky travy na
nozovom kotuci. Vymente Cepele za nové a suCasne vymente skrutky. Pouzite prilozené
dodatoCné Cepele a skrutky. Uistite sa, Ze skrutky Cepele su dobre utiahnuté. Na ochranu
ruk pouzivajte rukavice.

Poznamka: VSetky 3 Cepele sa musia otacat alebo menit su€asne, aby sa predislo nerovnovahe.
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Délezité: Pri otaCani nozov skontrolujte skrutky Cepele. PretozZe rotacie nozov zarezavaju
do skrutky, je potrebné skrutky menit su€asne s nozmi.
Pouzivajte iba originalne Cepele. Pozri Cast 24” PrisluSenstvo”

22. Zimné uskladnenie

Pri poslednom koseni travy v roku by vySka kosenia nemala byt nastavena na menej
ako 40 mm. Ak je trava pokosena nizSie, systém travy sa oslabuje a moze spésobit
Zlté Skvrny.

Pri skladovani robotickej kosacky v zime sa odporuca vziat robot a nabijaciu stanicu
dovnutra a udrziavat ich v suchu a teple a vypnut hlavny vypina¢ (OFF), aby sa
ochranila batéria. Batériu v robotickej kosaCke uplne nabite v nabijacej stanici predtym,
ako robot vezmete dovnutra na zimné uskladnenie.

Batéria robotickej kosacky je bezudrzbova litiova batéria s odhadovanou Zivotnostou
az 3-5 rokov v zavislosti od pouZzivania, prostredia a zimnej udrzby. Batéria nesmie byt
vystavena mrazu!

Odporuca sa, aby ste nabijaciu stanicu vzali dovnutra aj v zime. Kabel ohranienia by
sa NEMAL zdvihat!

Je ddlezité, aby ste roboticku kosacku po€as zimného uskladnenia nabili 1-2
krat (najmenej kazdé 3 mesiace), aby ste zaistili stav batérie. Vezmite
roboticku kosaCku na travu a vlozte ju do nabijacej stanice a plne ju nabijajte
2-3 hodiny (da sa to urobit vo vnutri). Potom robota opat’ vyberte z nabijacej
stanice a nechaijte ho v suchej a teplej miestnosti. V pripade nedodrzania
tychto zimnych nabijani hrozi strata kapacity batérie alebo jej Uplné zratenie
(na ktoré sa nevztahuje zaruka).

Skontrolujte, &i su vSetky skrutky, skrutky a matice riadne utiahnuté, pretoze to
zarucCuje najlepsSie pracovné podmienky pre robot. Vymente opotrebované a
zlomené nahradné diely.

Pripravy na jar

Po zimnom uskladneni je dobré vy istit nabijacie konektory na nabijacej stanici a
nabijacie dosky na robotickej kosacke tvrdou kefou. ZlepSi to pripojenie napajania pri
nabijani.
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23. Vymena batérie

POZOR

Pred pokusom o nastavenie, opravu alebo vymenu batérie, noZov alebo inych
nahradnych dielov je DOLEZITE, aby bol robot Gplne vypnuty a aby ste pouzili
bezpeénostné vybavenie v podobe ochrannych rukavic.

Zivotnost batérie zavisi od pracovného zatazenia, udrzby a zimného skladovania. Za
normalnych podmienok bude zivotnost az 3-5 rokov. Batériu jednoducho vymenite podla
tychto krokov:

Otocte robot hore nohami

Pred odstranenim krytu batérie odstrante vSetku travu a necistoty.

Odskrutkujte skrutky, ktoré drzia kryt batérie. Odstrarite kryt batérie.

Odstrante drziak batérie na vrchu batérie.

Opatrne vytiahnite staru batériu. Stlacte zamok svorky a uvolnite konektory.
POZNAMKA: Netahajte za kable. Uchopte konektory a uvolnite zamok svorky.
Pripojte novu originalnu batériu zasunutim konektorov, kym nezacvaknu na miesto.
VloZte batériu do drziaka v spodnej Casti komory, vlioZte drZiak batérie a kryt batérie
spat na svoje miesto a utiahnite skrutky.

agbhwnhE

No

Pod krytom batérie sa nachadza USB port. Tento USB port by mal normalne pouzivat
iba autorizovany servis. Ale da sa pouzit aj na vytiahnutie log suboru z robota. Dbajte na
to, aby sa nan nedostala trava a necistoty.
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24. Prislusenstvo

K robotu je mozné zakupit prisluSenstvo/nahradné diely.

Kéd Popis
90070223 Sada €epeli:

ocepell AL X L L4
Y6 <=

N A A&
90070221 Dodatoény ohrani€ujuci kabel: B
170 m ' )
431756 Pridavné drbtené koliky:
170 ks

90070224 Sada kablovych konektorov
Sklada sa zo 6 silikbnovych
(vodotesnych) konektorovych
objimok

90070215 Strecha garaze na nabijaciu

stanicu:

Pre RMX

500/800 Sklada sa z 2 hlinikovych néh a
streSného okna s UV ochranou
(CiastoCne priehladné) a integruje
sa do samotnej nabijacej stanice.

90070216

Pre RMX

1600/2000

Zoznam prisluSenstva sa rozSiri, rovnako ako sa méze zmenit ¢ast obsahu
zobrazeného prislusenstva.
Pozrite si najnovsi zoznam prisluSenstva pre roboty RMX na www.brel.sk
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25. Chybové kody

Displej Popis RieSenie

El Robot mimo Skontrolujte, €i sa robot nachadza v pracovnej oblasti. Ak &no:
pracovného 1. Skontrolujte, Ci je nabijacia stanica spravne pripojena k
priestoru zdroju napajania a zasuvke.

2. Skontrolujte, €i su ohrani€ujuce kable spravne zapojené
do konektora nabijacej stanice (Cerveny/Cierny).

E1l1l Ziadny signal Skontrolujte LED diédu nabijacej stanice, ked je robot v
ohrani€ujuceho pracovnej oblasti. Ak sa rozsvieti na ¢erveno, znamena to, ze
kabla cez kabel ohrani¢enia nie je Ziadny signal.

1. Skontrolujte, €i su ohraniCujuce kable spravne zapojené
do konektora nabijacej stanice (Cerveny/¢ierny).

2. Skontrolujte, i nie je preruSeny kabel ohrani€enia.

E2 Motor kolesa je 1. Robot uplne vypnite (podrzte tlacidlo vypnutia) a
zablokovany preneste ho na rovnu plochu bez prekazok.
(zablokovany/p 2. Zapnite robota, zadajte PIN kéd, stlacte START a OK
oskodeny) 3. Ak sa chybové hlasenie stale zobrazuje, vypnite robota.

Otocte robot hore nohami a skontrolujte, ¢i nieCo
nebrani v pretacani kolies.

4. Odstrante vSetky prekazky, ktoré blokuju kolesa,
otocte robota spat, zapnite ho a stlaéte START a
potom OK.

E3 Motor Cepeli 1. Robot uplne vypnite (podrzte tlacidlo vypnutia)
je 2. Otocte robot hore nohami a skontrolujte, €i nie€o nebrani
zablokovany otaCaniu kotuca.

3. Odstrante vSetky prekazky, ktoré blokuju kotuc.

4. Presunte robot na oblast s kratkou travou alebo
nastavte vysku kosenia na max (60 mm). Zapnite ho,
stlacte START a potom OK.

E4 Senzor 1. Horny kryt mozno nie je spravne namontovany. Pevne ho
prekazok zatlacte na stroj (na 4 tyCe senzora)
nefunguje. 2. Vypnite robot a preneste ho na rovnu plochu bez

prekazok.

3. Odstrante horny kryt (pozri ¢ast 20) a skontrolujte, ¢i su
2 okruhle magnety vedla seba na vnutornej strane -
vpredu blizko vnatorného okraja. Ak magnety chybaju, je
potrebné vymenit vrchny kryt.

4. Zapnite robot, stlacte START a potom OK.

E5 Robot bol 1. Vypnite robota a preneste ho na rovnu plochu bez
zdvihnuty prekazok.

2. Zapnite robota, zadajte PIN kod, stlacte START a potom
OK.

3. Ak sa chybové hlasenie stale zobrazuje, vypnite robota,
otoCte ho hore nohami a skontrolujte, ¢i nieCo brani
otacaniu osi predného kolesa.

4. Odstrante akukolvek prekazku, ktora blokuje predné
koleso, robot znova otocte. Zapnite ho, zadajte PIN kdd a
stlacte START a potom OK.

E6 Senzor zistil, ze 1. Skontrolujte, €i svahy nie su prili§ strmé alebo prilis

sa robot prevratil.

mokré na jazdu hore, alebo ¢&i robot nenarazil do
nieCoho, €o spdsobilo jeho prevratenie. Ak je to
potrebné, pri presivani ohraniCujuceho kabla sa tejto
oblasti treba vyhnut.

2. Otocte robot do spravnej polohy, stlacte START a
potom OK.
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Displej
E7

Popis
Spustil sa
snimac
naklonu

Sklon moze byt
prili§ strmy

RieSenie

Ak je sklon travnika vySsi ako 200, méze to spbsobit
zastavenie robota. Oblast by mala byt odstranena z oblasti
rezu.

1.

2.

Vypnite robota a preneste ho na rovnu plochu bez
prekazok.
Zapnite robota, zadajte heslo, stlacte START a potom OK.

ES8

Navrat do
nabijacej stanice
zlyhal

1.

Skontrolujte, €i je ohrani€ujuci kabel pred nabijacou
stanicou rovny 1 m bez rohov alebo prekazok, aby ste
zaistili spravne pripojenie.

Nabijacia stanica musi byt umiestnena na uUplne rovhom
a pevnom povrchu. Nesmie byt umiestneny na Sikmej
ploche.

Vyhnite sa tomu, aby sa v blizkosti nabijacej stanice
nenachadzal viac ako 2 metre stoCeny kabel, pretoze to
moZe rusit’ signal. V pripade potreby presurite prebytocny
kabel a skratte ho.

Nezabudnite odstranit/kosit’ travu, ktora rastie okolo
nabijacej stanice

Ruéne zdvihnite robota do nabijacej stanice na nabijanie.
Ked je robot plne nabity, zapnite ho, stlacte START a
potom OK.

BP

Teplota batérie je
prili§ vysoka alebo
nizka

Skontrolujte, ¢i je batéria velmi horuca. V pripade potreby
postavte robota do tiena. Pockajte, kym batéria
nevychladne a restartujte. Garaz/strecha chrani robota pred
poveternostnymi vplyvmi.

Skontrolujte, ¢i teplota batérie nie je prilis nizka
(nenechévajte robot vonku, ak teplota klesne pod 0
stupfov).

Pockajte, kym bude batéria v prostredi s teplotou nad 5
stupfov a restartujte.

Ak sa tym problém nevyriesi, batéria je

pravdepodobne poskodend a je potrebné ju

vymenit.

EE

Neznama chyba

Horny kryt mozno nie je spravne namontovany.

Pevne ho zatlacte na stroj (na 4 tyCe senzoras)
Restartujte robota. Vypnite robot a pockajte 10 sekund.
Znova zapnite robota, zadajte PIN kéd, stlacte START a
potom kliknite na OK. Ak sa chybovy kéd stale zobrazuje,
kontaktujte svojho predajcu.

Zvyseny hluk
Slaby vysledok

kosenia

wmn

NoZe su obalené travou a nemézu sa volne otacat.
Odskrutkujte noze, odstrarite travu a znova nasadte.
Restartujte robota. Vypnite robot a pockajte 10 sekund.
Zapnite robota, zadajte heslo, stlacte START a potom
kliknite na OK. Ak sa chybovy kéd stale zobrazuije,
kontaktujte svojho predajcu.

Robot bezi v
kruhoch okolo
seba

(=Y

. Skontrolujte, €i sa jedno z kolies méze otacat bez odporu.

Ak ano, potrubie rozdelené v tomto kolese mohlo
prasknut a je potrebné ho vymenit. Kontaktujte
svojho predajcu.

Ak sa robot vybije a neda sa spustit, pred pokusom o rieSenie problémov ho ru¢ne
zdvihnite spat’ do nabijacej stanice a nabite. Pri inych chybovych kédoch vypnite robota a
restartujte ho. Ak ziadne z tychto rieSeni problém nevyrieSi, kontaktujte spolo¢nost

TEXAS.

Bez ohfadu na problém, ktory sa vyskytne, vzdy sa odporuca najprv skusit' reStartovat
robota a zistit, €i sa tym problém nevyriesi. Vypnite robot, pockajte 10 sekund a znova ho

zapnite.

Pre d'alSiu pomoc a rieSenie problémov kontaktujte Vasho predajcu.
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26. Technické udaje

Model RMX 500 RMX 800 RMX 1600 RMX 2000
Kod 90070211 90070212 90070217 90070218
Technické Gdaje motora
Model motora Batéria Batéria Batéria Batéria

20V, 2.5 Ah 20V, 5.0 Ah 20V, 5.0 Ah 20V, 5.0 Ah
Typ motora Lithium-lon Lithium-lon Lithium-lon Lithium-lon
Systém pohonu
OdporGéana kapacita Do 500 m? Do 800 m? Do 1600 m? Do 2000 m?
Maximalna kapacita Do 600 m? Do 1000 m? Do 1800 m? Do 2200 m?
Doba nabijania 120-140 min 100-120 min 100-120 min 100-120 min
Charakteristika
Pracovna Sirka 18 cm 18 cm 22 cm 22 cm
Systém &epeli 3 rotujuce Cepele | 3 rotujuce Cepele | 3 rotujuce Cepele | 3 rotujuce Cepele
Pracovna vy3ka min-max | 20-60 mm 20-60 mm 20-60 mm 20-60 mm
Vy8kové nastavenia 9 9 9 9
Nastavenie vysky Centrélne Centralne Centralne Centralne
Vrchny kryt Plastovy Plastovy Plastovy Plastovy
Zdvihaci senzor Ano Ano Ano Ano
Senzor prekazok Ano Ano Ano Ano
Snimag prevratenia Ano Ano Ano Ano
Senzor naklonu Ano Ano Ano Ano
Dazdovy senzor Ano Ano Ano Ano
Ultrazvukovy senzor Nie Nie Ano Ano
Multizone Ano Ano Ano Ano
Sklon Max 20° / 36% Max 20° / 36% Max 20° / 36% Max 20° / 36%
Vybavenie
Bounding cable 130 m 170 m 200 m 220 m
Pegs 180 ks 230 ks 270 ks 300 ks
Extra knives 6 ks 6 ks 6 ks 6 ks

Charging station

1 ks (28W/1.1A)

1 ks (76W/3.0A)

1 ks (76W/3.0A)

1 ks (76W/3.0A)

Rozmery

Dizka x $irka x vyska

560 x 350 x 240
mm

560 x 350 x 240
mm

600 x 470 x 250
mm

600 x 470 x 250
mm

Vaha

8 kg

8.2 kg

11 kg

11 kg
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27. EC vyhlasenie o zhode

Vyrobca, Texas Andreas Petersen A/S, Knullen 22, DK-5260 Odense S, Dansko,
tymto vyhlasuje, Ze nasledujuce zariadenia spliaju prislusné bezpecnostné a pracovné

poziadavky, vid. smernice EU:

1. Popis produktu:
Funkcia:

2. Typ/Model:

3. Sériové gislo:

4. Aktualne smernice EU:

5. Splnené normy:

Roboticka kosaéka na travu, akumulatorova
Akumuléatorova kosacéka na travu

Typ stroja:

RMX500 (RMA501M20V), RMX800 (RMA801M20V)
RMX1600 (RMA1601M20V), RMX2000 (RMA2001M20V)
Model nabijacky: CBO3A+CGF251/CB04A+CGF253

23010080001500002300 - 25129980009999999999

Smernica o strojovych zariadeniach 2006/42/EC
Smernica o nizkom napéti

2014/35/EUEMC directive

2014/30/EU

Smernica o hluku 2000/14/EU (zmeneny a doplneny o
2005/88/EUV)

RoHS smernica 2011/65/EU

EN 60335-1: 2012+A11: 2014+A13:2017+

Al: 2019+A14: 2019,

EN 50636 2-107: 2015+A1: 2018+A2: 2020

EN 55014-1: 2017+A11: 2020, EN 55014-2: 2015
EN 300 328 V.2.2.2, EN 303 447 V1.1.1.

EN 301 489-1V2.2.3, EN 301 489-3V2.1.1

EN 301 489-17 V3.2.4

EN 50665: 2017 EN 62233: 2008, EN 62311: 2008
IEC 62133-2: 2017 EN |IEC 61000-3-2: 2019

EN 61000 3-3: 2013+A1: 2019

EN 60335 2-29: 2004 + A2: 2010+A11: 2018

6. Zodpovedny za dokumentaciu: Johnny Lolk, Knullen 22, DK-5260 Odense S

RMX500/800 Namerand hladina akustického tlaku Lpa 40.8 dB(A) Kpa: 3 dB(A)
RMX500/800 Garantovana hladina akustického vykonu Lwa 62 dB(A) Kpa: 3 dB(A)

RMX1600/2000 Namerana hladina akustického tlaku Lpa 41 dB(A) Kpa: 3 dB(A)
RMX1600/2000 Garantovana hladina akustického vykonu Lwa 52 dB(A) Kpa: 3 dB(A)
Metdda posudzovania zhody pod/a prilohy VI — Smernica EU 2000/14/EU

Texas Andreas Petersen A/S
Knullen 22 « DK-5260 Odense S

16.12.2022

Johnny Lolk
CEO

45



TEXAS

EQUIPMENT
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